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(§7) Pidce h main pour )e d6tartrage des dents comprenant 
une poignee 1, dans laquelle est dispose un g^nerateur de 
vibrations 2 mu 6Jectriquement qui se compose d'une bobine 
excitatrke 3 pouvant #tre aliment^e par le courant ilectrlque 
d'alimentatlon et d'un transformateur magn^tostrictif 4 place 
dans ladtte bobine 3, lequel est connecte, en vue de ta 
transmission des vibrations, d un outil de detartrage des dents 
5 adapte ^ recevoir un mouvement vibratoire, monte sur une 
extr^mitS de la polgn^e 1. 

La piece ^ main comporte un r6cepteur suppi6mentaire de 
courant 6 dont le circuit d'alimentation 7 peut dtre ailments eri 
courant § partir de la bobine excitatrice 3. 

On 6vite ainsi la perte Inutile d'6nergie se produisant ^ la 
suite de Tannulation du champ de ia bobine excitatrice. 
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PiSce 5 main pour le dStar-brage des dents > 

La prSsente invention concerne une piece a 
main pour le d^tartrage des dents coraprenant un man- 
chon oblong servant de poignee, dans lequel est dispo- 
5 se un g^n^rateur de vibrations mu ^lectriquement qui 
se compose d'une bobine d' excitation pouvant etre ali- 
mentSe par le courant Slectrique d * alimentation et 
d'un transfoannateur a magnStostriction disposS dans 
ladite bobine, lequel est connecte, en vue de la trans- 

10 mission des vibrations, a un outil de d§tartrage des 
dents adapt§ B, recevoir un mouvement vibratoire et 
monte sur une extr^mit^ du manchon servant de poignee. 

Une piSce & main de ce genre pour le d§tartra- 
ge des dents est connue, par exemple, par la demande 

15 de brevet allemand DE 16 16 127. Dans cette pidce S 
main connue, pour le fonctionnement du gSnerateur de 
vibrations/ une tension continue du courant d' alimenta- 
tion est synchronisee, par exemple, au moyen d*un 
transistor de commutation suivant une frequence difinie, 

20 par example 18 kHz. Lors de l*annulation pSriodique 

du champ de la bobine excitatrice, une tension, c'est- 
a-dire une Snergie est produite, qui est dStruite de 
maniere non rentable' en degageant de la chaleur, par 
exemple, par 1 ' interm^diaire d'une diode et d'une rS- 

25 sistance se trouvant dans la piece 1 main. 

La presente invention permet d'^viter cet 
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inconvenient/ et de se dispenser de ia destruction 
inutile de l'§nergie produite Sl la suite j3e I'annula- 
tion du champ de la bobine excitatrice, intervenant 
lors de la synchronisation de la tension continue 
d ' alimentation • 

Suivant 1* invention, la piSce S main comporte 
un rScepteur suppl^mentaire de courant dont le circuit 
d* alimentation peut ^tre aliment^ en courant ^ partir 
de la bobine excitatrice. 

Les avantages obtenus gr^ce ^ 1' invention con- 
sistent essentiellement dans le fait que l*§nergie pro- 
duite de la maniire indiqu^e est d§sorinais utilisee de 
manidre Sconomique en I'affectant au fonctionnement 
d*un rScepteur suppl§mentaire de courant, par exemple 
un 61§ment de chauffe pour un produit auxiliaire dif i- 
ge vers I'outil, une source lumineuse, etc. 

Les avantages et autres caract^ristiques de 
1* invention sont exposes plus en detail dans la descrip- 
tion qui suit* 

Diverses formes de realisation de 1* invention 
sont representees, S titre d' exemple, dans les dessins 
annexes, sur lesquels : 

•la figure 1 est une vue en coupe d'une pldce 
§ main pour, le ditartrage des dents comportant un re- 
cepteur supplementaire de courant ; 

la figure 2 montre une forme de realisation 
modifiee par rapport a la figure 1, de ladite pi^ce 
I main ; 

la figure 3 montre un schema electrique de 
connexions qui doit etre adjoint a la piSce ^ main 
suivant la figure 1 ; et 

la figure 4 montre un sch§raa des connexions 
qui doit Stre adjoint S la piece a main suivant la 
figure 2. 

La pidce H main pour le d^tartrage des dents 
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consiste en un manchon servant de poignee 1, oblong et 
cylindrique^ dans lequel est dispose un gen§rateur de 
vibrations 2 mCl Slectriquement qui se compose d'une 
bobine excitatrice 3 oblongue, pouvant §tre alimentge 
5 par le courant electrique d* alimentation, disposSe sur 
un support tubulaire 3a, et d'un transf ormateur ou 
transducteur magnetos trictif dispose & I'int^rieur de 
la hobxnet excitatrice 3, presentant une section trans- 
versale carree, Le trans formateur 4 est connect^ avec 

10 I'outil 5, pour la transmission des vibrations, ^ven- 
tuellement par 1 • intermgdiaire d'un trans formateur d' im- 
pedances, qui n'est pas repr§sentg ici de manidre par- 
ticuliSre, -*afin de faire vibrer un outil pour le d§- 
tartrage des dents 5 mont§ de maniere S recevoir un 

15 mouvement vibratoire sur une extremite de la poignee 1. 

La pidce a main possdde un recepteur supplemen- 
taire de courant 6 dont le ciAruit d 'alimentation 7 
peut §tre aliments en courant directement ou indirecte- 
ment h partir de la bobine excitatrice, 

20 Dans la forme de realisation suivant la figure 

3, le circuit d • alimentation 7 du recepteur supplemen- 
taire de courant 6 est branch^ en vue de 1 'alimentation 
directs en courant aux bornes de connexion de la bobi- 
ne excitatrice 3 tandis qu'une diode 8 est montee, en 

25 plus, dans le circuit d' alimentation 7. 

Dans la forme de realisation suivant la figure - 

4, par centre, le circuit d' alimentation 7 peut etre 
alimente en courant indirectement , suivant le principe 
du transf ormateur , par 1 ' intermMiaire d'un enroulement 

30 a resistance 9 constitue par une deuxi§me bobine extS- 
rieure, concentrique avec la bobine excitatrice 3, 
sgpar§ de la bobine excitatrice 3 par un passage 
annulaire. 

Conformement a la figure 2, 1 ' enroulement a 
35 resistance 9 est dispose sur un support tubulaire 
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spScial 9a. 

Afin d'obtenir une tension constant© dans le 
r§cepteur . suppl^mentaire de courant 6^ on dispose un 
r^gulateur 10 dans son circuit d' alimentation 7. Le 
5 regulateur ID peut etre r^alisg a la mani^re d'un orga- 
ne de contr^le et/ou coirane un Sl§ment de commutation 
1 deux positions et/ou de maniere 3 modifier la ten- 
sion et/ou de mani§re a modifier 1' intensity du cou- 
rant, par exemple de maniere S modifier la luminosity 
lO d'une source lumineuse 11 utilisee comme recepteur 
supplementaire de courant 6 , par exemple une lampe § 
incandescence incorporSe dans la piece I main* 

La source lumineuse 11 est directement ou in- 
directement dirig§e vers I'oiitil pour le d§tartrage 
15 des dents 5 et en meme temps sur I'endroit de la dent 
qui doit etre detartr§. Dans le cas de I'^clairage di- 
rect de I'outil 5, la source lumineuse peut etre pla- 
c§e a I'extr^mite, c5t§ outil, de la poign^e 1 et etre 
orient§e vers I'outil, 
20 Dans le cas oH la source lumineuse 11 est 

orient§e indirectement vers I'outil 5, la source lumi-* 
neuse est, conform^ment aux figures 1 et 2, orient^e 
vers l'extreinit§ eloignee de I'outil, d'un guide de 
lumiere 12 dispose dans la poignee 1, qui est lui-meme 
25 orients par son extr§mit§ du c6t§ de I'outil, vers 

I'outil de dStartrage des dents 5. Le guide de lumigre 
12 peut consister en un faisceau de fibres optiques, 
par exemple en verre, en matidre plastique ou en une 
autre matiire appropri^e. Dans ce cas, I'extremite, du 
30 c6t6 de I'outil, du guide de lumiere 12 est configuree 
en forme d'anneau lumineux 15 entourant la tige 13 et/ 
ou un prolongement 14 de I'outil de dStartrage des 
dents 5. 

La source lumineuse 11 est pr^vue dans une 
35 pidce d'assemblage 16 montie sur l'extr§mit§ eloignee 
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de I'outil, de la poignSe 1, et qui est asseinblee par 
vis avec la poign^e 1. De plus, la pidce d 'assemblage 
16 est dispos^e sur 1 'extrSmit^, du c5t§ de la poign§e, 
d'un tuyau flexible d * alimentation 19 contenant des 
5 cables Slectrlques de raccordement 18 pouvant gtre 

raccordSs avec des cables d'amenSe du courant 17 de la 
bobine excita trice 3, et est pourvue d'un Scrou de 
recouvrement 21 pouvant §tre viss§ au moyen d'un rac- 
cord filete 20 sur 1 ' extremity , 61oign^,e de I'outil, 
10 de la poignge. Dans ce cas, les extremit^S/ du cote de 
la poignge, des cables ^lectriques de raccordement 18 
et les extremitSs, gloignges de I'outil, des lignes 
d'amenSe du courant 17 peuvent Stre raccordSes entre 
elles au moyen de prises 22. On voit clairement sur les 
15 figures i et 2 que pour alimenter la piece S main en 
autres agents d' alimentation, par exemple des fluides 
refrigerants, d' autres conduits d' amende 23 pour ces 
fluides sont disposes dans la poignee 1 et d' autres 
conduits de raccordement 16 pour ces fluides^ pouvant 
20 §tre raccordSs aux premiers, sont disposes dans la 
pi§ce d' assemblage 16. Le circuit d' alimentation 7 
est plac§ avantageusement , §ventuellement conjointe- 
ment avec le regulateur 10, dans la pidce d' assembla- 
ge 16. 

25 La pi§ce 3 main poss^ds un gl^ment final de r^- 

glage 25 permettant de modifier la tension et/ou 1' in- 
tensity du courant d* alimentation allant vers la bobi- 
ne excitatrice 3 et/ou du courant d ' alimentation 
allant vers le recepteur supplementaire de courant 6. 

30 L* element final de reglage 25 adjoint 5 un 

organe de reglage approprie peut egalement servir 
d' Element de commutation a deux positions. Suivant 
les figures 1 et 2, 1' Pigment final de rgglage 25 est 
configure en forme de couronne mobile accessible de 

35 l*ext^rieur et dispose dans la pidce d'assemblage 16. 
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Sur les figures 1 et 2, on peut voir dans la 
region d'extrSmitS de la piSce a main, c6tg outil, 
un ergot d*arr§t contre la torsion 26 et un goujon 
d' assemblage 27. 
5 Sur les figures 3 et 4, on a indiqu§/ dans 

chaque cas, dans le rectangle que l*on peut voir a 
gauche/ la disposition du circuit Slectronique de 
modulation 28 du gSnSrateur de vibrations 2. L' entree 
de la tension d' alimentation, qui est par exemple de 

10 30 V, -est indiqu§e par le chiffre 29. Le circuit 28 
comprend en outre une resistance 30 ainsi qu'une 
diode electro-luminescente 31 pour 1' indication de 
1' intensity du g^n^rateur de vibrations. En outre, 
sont pr^vus encore une resistance 32, une diode 33 et 

IS un transistor de commutation 34. 
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REVENDI CATIONS 

!• Piece ^ main pour le detartrage des dents ^ 
comprenant un manchon oblong servant de poignee (1) , 
dans iequel est dispose un g^nerateur de vibrations 
(2) mu electriquement qui se compose d'une bobine 
excitatrice (3) pouvant etre aliment§e par le courant 
§lectrique d' alimentation at d'un trans forma teur (4) 
magnetostrictif dispose dans ladite bobine (3) , Iequel 
est connecte, pour la transmission des vibrations, 
avec un outil de detartrage des dents (5) adapt§ ^ re- 
cevoir un mouveraent vibratoire, monte sur une extremi- 
ty de poignee (1) , caracteris^e par le fait que la 
piece a main comporte un r§cepteur suppl^mentaire de 
courant (6) dont le circuit d' alimentation (7) peut 
§tre alimente en courant ^ partir de la bobine excita- 
trice (3) • 

2. Piece a main suivant la revendication 1, ca- 
racterisee par le fait que le circuit d 'alimentation 
(9) du rScepteur suppl§mentaire de courant (6) est 
raccordS directement a la bobine excitatrice (3) . 

3. PiSce a main suivant la revendication 2, ca- 
racterisee par le fait qu'une diode (8) est placee 
dans le circuit d ' alimentation (7) du recepteur supple- 
mentaire de courant (6) . 

4. Piece ^ main suivant la revendication 1, ca- 
racteris^e par le fait que le circuit d ' alimentation 



25504A0 



8 

(7) du rgcepteur supplimentaire de courant (6) peut 
§tre alimente en courant par 1 'intermediaire d'un en- 
roulement t resistance (9) espac§ par rapport S la 
bobine excitatrice (3) . 
5 5. Pi§ce a main suivant l*une des revendica- 

tions 1 S 4; caractirisee par le fait qu'un r^gulateur 
(10) est plac§ dans le* circuit d' alimentation (7) du 
r§cepteur suppldmentaire de courant (6) . 

6, Piece ^ main suivant la revendication 5, 
10 caracterisee par le fait que le r^gulateur CIO) cons- 

titue un Element de commutation a deux positions. 

7. Pi§ce a main suivant la revendication 5 ou 
6, caract§risge par le fait que le r^gulateur (lO) est 
congu de manidre S modifier la tension. 

15 8* Pidce S main suivant I'une des revendica- 

tions 5^7, caractirisie par le fait que le r§gula- 
teur est congu de manidre S modifier 1' intensity du 
courant. 

9» Pidce S main suivant l*une des revendica- 
20 tions 1 h 8, caractiris^e par le- fait que le r§cepteur 
suppl6mentaire de courant (6) est une source lumineuse 
(11). 

10. Pi§ce ^ main suivant la revendication 9, 
caracterisee par le fait que la source lumineuse (11) 

25 est const! tu§e par une lampe a incandescence. 

11. Piece S main suivant la revendication 9 
ou 10, caract^risge par le fait que la source lumi- 
neuse (11) est orient^e vers I'outil de dStartrage des 
dents (5) . 

12. Piece a main suivant la revendication 9 ou 
10, caracterisee par le fait que la source lumineuse 
(11) est orient^e vers I'extremite^ eloign^e de I'ou- 
til, d'un guide de lumiere (12) dispose dans la poi- 
gnee (1) , lequel est orienti par son extrimitS cat§ 

35 outil vers I'outil de detartrage des dents (5). 
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13* Piece S main suivant la revendication 12, 
caracteris^e par le fait que l'extr§mitg c6t6 outil du 
guide de lumidre (12) est configuree en tant qu'anneau 
lumineux entourant la tige (13) et/ou le prolongement 
5 (14) de 1 'outil de dStartrage des dents (5). 

14 • Piece a main suivant l*une des revendica- 
tions 9 ^ 13, caractSrisge par le fait que la source 
lumineuse (11) est prevue dans une piece d' assemblage 
(16) placee 3 1 ' extremity, eloignee de 1' outil, de la 
10 poignee (1) • 

15. PiSce a main suivant la revendication 14, 
caractSrisSe par le fait que la piSce d* assemblage (16) 
est assembl^e par vis avec la poignee (1) . 

16. Piece a main suivant la revendication 15, 
15 caracterisee par le fait que la piece d' assemblage (16) 

est montee sur I'extr^mite, du c5te de la poignee, d"un 
tuyau flexible d' alimentation (19) ccntenant des cables 
Slectriques de raccordement (17) pouvant etre raccor- 
d§s avec des cables d'amen§e du courant (17) de la 
20 bobine excitatrice (3) et est pourvue d*un §crou de 
recouvrement (21) pouvant etre visse au moyen d'un 
raccord filete (20) sur I'extr^mite, ^loign^e de 1' ou- 
til, de la poignee (1). 

17. Pidce a main suivant la revendication 16, 
25 caractgrisee par le fait que les extr^ittlt^s , cDtg ou- 
til, des cables €lectriques de raccordement (18) et * ^ 
les extremit^s, eloign^es de 1* outil, des cables d'ame- 
nee du courant (17) peuvent §tre raccordees entre elles 
au moyen de prises (22) . 

30 18. Piece a main suivant la revendication 16 

ou 17, caractSrisge par le fait que, pour alimenter 
la pi§ce a main en autres agents d'approvisionnement , 
par exemple des fluides rSfriggrants, d' autres conduits 
d'amenee (23) pour ces fluides sont disposes dans la 

35 poignee (1) et d' autres conduits de raccordement (24) 
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pour ces fluides, pouvant Stre raccord§s aux premiers, 
sont disposes dans la pl3ce d' assemblage {16). 

19. PiSce a main suivant I'une des revendica- 
tions 1 § 18, caract§ris§e par le fait qu'ii est prevu un/ 
final de r§glage (25) destine a modifier la tension et/ 
ou 1' intensity du courant d ' alimentation allant vers 

la bobine excitatrice (3) , et/ou du courant d'alimenta- 
tion allant vers le ricepteur suppl§mentaire du cou- 
rant (6) . 

20. Pi§ce S main suivant la revendication 19, 
caract^risee par le fait que l'§l§ment final de regla- 
ge (25) est constitu§ par un element de commutation a 
de\ix positions. 

21. PiSce § main suivant la revendication 19 

ou 20, caractSrisSe par le fait que I'SlSment de rSgla- 
ge (25) comporte une bague mobile accessible de I'ex- 
t§rieur * 

22. Piece a main suivant I'une des revendica- 
tions 19 i 24, caracteris§e par le fait que 1' element 
final de rfiglage est disposS dans la pidce d' assembla- 
ge (16) . 

23. Pi§ce a main suivant I'une des revendica- 
tions 1 a 22, caracteris^e par le fait que le circuit 
d' alimentation (7) est place dans la piSce d* assembla- 
ge (15). 
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